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TYTUL:

Nota aplikacyjna.

MODBUS TCP/IP — PROTOKOL INTEGRACJI Z CENTRALA ALARMOWA

URZADZENIA:
WERSJA:
DATA:

1. Opis.

NeoGSMIP64 od wersji sv 1.4
1.0PC

31.12.2019

W module komunikacyjnym TCP/IP centrali zaimplementowano protokét MODBUS TCP/IP
(slave). Protokot obstuguje nastepujgce typy danych:
- IR (input registers), - CS (coil status), - IS (input status).
oraz nastepujgce funkcje protokotu MODBUS:
- Read Coil Status (funkcja 01) | (Ox01) Read Coils,
- Read Input Status (funkcja 02) | (0x02) Read Discrete Inputs, -
Read Input Registers (funkcja 04) | (0x04) Read Input Registers,
- Write (Force) Single Coil (funkcja 05) I (0x05) Write Single

Coil.

Port MODBUS TCP/IP: 502.

IP: z sieci lokalnej ETH lub Wifi.

ETH: domyslnie klient DHCP, adres IP przydzielony przez router, (patrz router, panel dotykowy,
SMS statusu AP-IP)

Wifi: domysinie AccesPoint z serwerem DHCP, domysiny adres IP:192.168.10.1, ( w trybie
klienta, adres IP przydzielony przez router, patrz router, panel dotykowy)

DISCRETE INPUTS (bool) — Read only (tylko odczyt).

1 —Input 1 (wejscie 1)

64

164 — Input 64 (wejscie 64)

Status fizycznego stanu wejscia, z uwzglednieniem czasu naruszenia 250ms / czasu powrotu

250ms.

COILS (bool) — Read/Wite (odczyt/zapis).

0 O1- Output 1 (wyjscie 1)

39 040 — Output 40 (wyjscie 40)
40-43 Wyijscie przekaznikowe TPR4 (1-4)
44-47 Wyijscie przekaznikowe RF-4 (1-4)

UWAGA: Funkcja Write (zapis) wymaga zaznaczonej opcji dla sterowanego wyjscia
»aplikacja mobilna RopamNeo/ModBus TCP/IP”. W programie NEOGSMIP64Manger

INPUT REGISTERS (16bit) — Read only (tylko odczyt).

T1 — Czujnik temperatury 1 [°C/10] (wartos¢ -9999 oznacza btad czujnika)



https://192.168.10.1/
https://192.168.10.1/

Ropam Elektronik s.c.
tel. +48 12-341-04-07 | fax +48 12-379-34-10

elektromnilk biuro@ropam.com.pl | www.ropam.com.pl

1 T2 — Czujnik temperatury 2 [°C/10] (-9999 btad czujnika)

2 T3 — Czujnik temperatury 3 [°C/10]

3 T4 — Czujnik temperatury 4 [°C/10]

4 T5 — Czujnik temperatury 5 [°C/10]

5 T6 — Czujnik temperatury 6 [°C/10]

6 T7 — Czujnik temperatury 7 [°C/10]

7 T8 — Czujnik temperatury 8 [°C/10]

8 H1 - Czujnik wilgotnosci 0-100% (wartosc 255 oznacza biad czujnika)
9 H2 - Czujnik wilgotnosci 0-100%

10 H3 - Czujnik wilgotnosci 0-100%

11 H4 — Czujnik wilgotnosci 0-100%

12 H5 — Czujnik wilgotnosci 0-100%

13 H6 — Czujnik wilgotnosci 0-100%

14 H7 — Czujnik wilgotnosci 0-100%

15 H8 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
16 Poziom TVOC w [ppb] czujnik 1

17 Poziom CO2 [ppm] czujnik 1

18 aiv— wejscie analogowe ,przeskalowane do wartosci fizycznej
19 nlv— poziom sygnatu GSM [0-=min.,

5=maks.]
20 ac — status zasilania podstawowego
[1= napiecie podstawowe obecne, 0= napiecie podstawowe nieobecne]

21 uzv - wartos¢ napiecie zasilania centrali DC [mV]

22 czas systemowy: minuty

23 czas systemowy: godzina

24 czas systemowy: dzien

25 czas systemowy: miesigc

26 czas systemowy: rok

27 kod awarii 0-brak awarii, doktadny opis znaczenia koddw znajduje sie w

instrukcji instalacji centrali
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2. Konfiguracja serwera.

Serwer MODBUS TCP/IP nalezy uruchomié program NeoGSMIPManager64 i zaznaczy¢ opcje ,,Wiacz
serwer MODBUS TCP/IP”

=) i eayu)
() Odrzucaj i oddzwori po
[ Interfejs wifi aktywny [] statyczny adres IP St
| awarial brak wifi
Tryb pracy "] braklan
acess point IP: 192.168.10.1 Adres IP 0. 0. 0. 0 | brakinternetu
client Maska o. 0. 0. 0
© || Restartuj gdy brak internetu przez 5 min
SSID  ROPAM_1P Brama 0. 0. 0. 0 /] Wiacz serwer MODBUS TCP/IP
WPA ssssssssssssssssssss @ DNS1 0. 0. 0.0
1 DNS2 o. 0. 0. 0
Kanat wifi
Wysylanie e-mail aktywne Aplikacja mobilna RopamiNeo

Aby sterowanie nadrzedne wyjsciami centrali byto mozliwe nalezy aktywowac opcje zdalnego dostepu do
wyjscia ,,Aplikacja mobilna RopamNeo/ModBus TCP/IP”

¥ Techniczne

¥ Sterowanie zdalne

[ | Sms Sms on [] wymagany kod dostepu

Srms off

@ Aplikacja mobilna RopamNeo/ModBusTCPIP

[] Kod DTMF Kod DTMF on

Kod DTMF off

3. Testowanie systemu.
Po uruchomieniu systemu, potgczeniu do sieci lokalnej modutu sieciowego i komputera
serwisowego mozliwe jest przetestowanie dziatanie serwera a pomocg programu
NeoGSMIP64ModBustester.
W programie nalezy wpisac adres IP centrali i nacisng¢ ,,Connect”. Potgczenie zostanie
nawigzane automatycznie i zostang pobrane dane z centrali (funkcje Read). Funkcje
sterowania wyjsciami (Write) mozna przetestowac za pomocg pola ID wyjscia : i przyciskow
ON/OFF.
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B MeoGSMIPES Maodbus TCP/IP tester — x |
192.168.2.180 Connect | | Close
Connected
Stan wejsc Stan rejestréow Sterownie wyjsciem
1 ID wryiscia
110 Tempi(1) 23.0 0 Stan
120 Tempi(2) 0.0
130 Tempi(3) -999.0
140 Temp(4) -999,0
150 Temp(5) 0,0
160 Tempi(g) 0.0
I70 Temp(7) 0.0
15 0 Temp(8) 0.0
190 Hum(1) 27
1100 Hum(2) 0
1110 Hum(3) 0
1120 Hum(4) 0
1120 Hum(5) 0
114 0 Hum(®B) 0
1150 -
Uwagi.

W protokole ze wzgledow bezpieczeristwa (MODBUS TCP/IP to potgczenie nieszyfrowane i

bez autoryzacji) nie ma rejestrow sterujgcych czuwaniem, ze statusem stref itp. Jezeli

integracja wymaga tych funkcji to nalezy to wykonac na I/O np. zaprogramowacd wyjscie ktore

bedzie sygnalizowaé czuwanie strefy i czytac jego stan z poziomu ModBus

czuwanie, WYt czuwanie, KASUJ al

sterowanie czuwaniem: zastosowac sterowanie wyjsciem i przepisaé logicznie w centrali
wyjscie na wejscie (wyzwalane wyjsciem) o typie wg wymagan np. ZAt/WYt czuwanie, ZAt

arm, Przyktad:

¥ Ustawienia wejscia

AKtualny stan

Przypisanie L-entra 2
O ok ze [xQ]
Nazwa Czuwanie MODBUS #
Polaryzacja . Sterowane wyjécier v
Typ 6.7atacz/wylacz czuwanie V|
Przydziat do stref

[/] Strefa1 | | Strefa2 [ | Strefa3

Aktywna gdy
Czuwaja wszystKie strefy

Blstabilnym. Przyktad:

[] Strefa4 [ | Linia nocna

Czuwa dowolna ze stref

wskaznik czuwania/alarmu: wysterowac wyjscie(a) od status systemu w trybie
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¥ Ustawienia wyjscia

T Aktualny stan

Przypisanie Salle R\ A
TZyp O off
Nazwa Czuwanie =
Polanzacja ;{; MO o || Pulsowanie ~1s/1s
Dziatanie Bl (do wytaczenia) V|
Czas zataczenials] 360
¥ Sterowanie alarm
[] Alarm wiamaniowy [] Alarm wiamaniowy noc /| Wskaznik czuwanie peine
A . [] Alarm sabotazowy [ | wskaznik czuwanie nocne
Opdiznienie zalaczenia[s] 0 — .
| | Czas wyjscia
I:I Czas wejscia |:| Potwierdzenie uzbrojenia/rozbrojenia pulsami
Przydziat do stref
[/] Strefa1 [ | Strefa2 [ |Strefa3 [ ] Strefa4

Uwagi.

Firma Ropam Elektronik z zasady ukierunkowana jest na innowacyjnos¢ i rozwdj swoich rozwigzan dlatego zastrzega sobie prawo
wprowadzania bez uprzedzenia zmian parametréw technicznych, wyposazenia i specyfikacji oferowanych towaréw. Ropam Elektronik nie
ponosi odpowiedzialnosci za dziatanie aplikacji lub produktu w okreslonym wdrozeniu u Klienta. Integrator lub projektant jest odpowiedzialny
za swoje produkty i aplikacje wykorzystujgce elementy Ropam Elektronik. Informacje, dokumenty czy oprogramowanie, ktére mozna

przegladac lub pobraé¢ z serwisu Ropam Elektronik sg "tak jak s3" (,as is”) bez jakiejkolwiek gwarancji bezposredniej lub domysinej
przydatnosci do wykorzystania, wdrozenia, zastosowania.



