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Y _ Inteligentny przekaznik zasilania,
E( } e : 3 czterokanatowy przekaznik
RoOHS C€ D CIE ) ()L ) (22N potprzewodnikowy z wbudowanym
0 zabezpieczeniem elektronicznym
tzw. bezpieczniki elektroniczne.

1. Wiasciwosci.

Nowoczesny sterowany modut dystrybucji zasilania dedykowany do niskonapieciowych aplikacji napiecia DC.
IPS-4 pozwala na sterowanie wyjéciami niskopradowymi (np. wyjscia OC modutu GSM) odbiornikami duzej mocy lub
klonowanie wyj$¢ wysokopradowych (np. zmiana jednego wyjscia 3A na 4x 0,7A), przy czym kazde wyjscie posiada
niezalezny ,bezpiecznik elektroniczny”. Przy wspdtpracy z zasilaczami buforowymi 12V/DC wbudowane zabezpieczenie
podnapieciowe automatycznie wytacza wyjscia przy spadku napiecia zasilania, w ten sposdb jednoczesnie realizowana
jest ochrona akumulatora 12V przed nadmiernym roztadowanie i jego uszkodzeniem.

. cztery niezalezne ,elektroniczne bezpieczniki” z automatycznym powrotem po zwarciu lub
przeciazeniu, nie wymagdajq serwisu np. wymiany wktadki topikowej lub recznego resetu bezpiecznika PTC
cztery niezaleznie sterowane i zabezpieczone kanaty OUT1-OUT4 dedykowane do zasilania urzadzen (wspdine
GND)
cztery wejscia do wyzwalania: I1-I4 poprzez GND lub +U(Vcc)

. cztery wyjscia statusu S1-S4 wyjs¢ zasilajacych OUT1-OUT4 do zdalnej kontroli stanu modutu

. napiecie zasilania 10V-30V DC (z ochrong podnapieciowq)
prad nominalny 0,7A (1,3A Ipeak), kazdego kanatu (4x0,7A) z mozliwoscig sumowania kanatow np. 2x 1,4A,
1x2,8A, 1x0,7A+1x2,1A
zabezpieczenia: przeciwzwarciowe, przecigzeniowe (ograniczenie pradu), podnapieciowe, temperaturowe

. dedykowany do zasilania odbiornikéw rezystancyjnych i/lub indukcyjnych

. sygnalizacja optyczna stanu pracy: zasilanie DC, wyjscia OUT1-OUT4, wyjsc¢ statusu S1-S4
minimalna rezystancja przekaznika potprzewodnikowego, z ktorej wynikaja spadki napiecia wejscie/wyjscie: 10
razy mniejsza od PTC i 5 razy mniejsze od bezpiecznika topikowego (@ 1A)
mate wymiary
fatwa instalacja i konfiguracja
fatwy montaz za pomocg samoprzylepnych tulejek dystansowych

2. Zastosowania.
Jako ukfad sterowania i zabezpieczenia zasilania DC w obwodach elektrycznych (niskonapieciowych). Dzieki
uniwersalnej konstrukcji modut idealnie nadaje sie: sterowanie i zasilanie w systemach alarmowych,
kontroli dostepu, CCTV, dystrybucji zasilania, separacji zwar¢, oswietlenia LED, systemach
oddymiania itd.

3. Opis dziatania.
Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika w sposdb ciggty lub podczas aktywacji. Wydajnosé
zasilacza musi spetnia¢ sume pradow zwarciowych wykorzystywanych wyj$¢ OUT1-OUT4 . Do sterowania
wyj$ciami OUT1-OUT4 stuzg cztery wejscia I1-14, ktorych stan wyzwala dane wyjscie 11->0UT1 itd. Wejscia
mogq by¢ sterowane niezaleznie poprzez GND(masa) lub napieciem zasilania +U w zaleznosci od ustawien
zworek J1-J4. Do kontroli stanu modutu stuzy sygnalizacja optyczna i wyijscia statusowe S1-S4. Przekaznik
posiada niezalezne zabezpieczenie zwarciowe i termiczne kazdego wyijscia, dodatkowo uktad posiada globalne
zabezpieczenie termicznie, chronigce obwody podczas diugotrwatego przecigzenia wszystkich kanatow. Algorytm
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zabezpieczenia oparty jest o ograniczenie pradu zwarciowego i kontrole temperatury danego kanatu lub catego
uktadu. Dzieki temu uktad jest nieczuty na krétkotrwate zwarcia i przecigzenia np. prad udarowy kamery CCTV
(przetwornice DC/DC), zaréwki 12/24V (zimne zarniki), rygle lub zwory DC (obcigzenia indukcyjne).

Podstawowe stany pracy (wykres):
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Podczas pracy moga wystqpi¢ nastepujace stany:

1. Praca normalna.

2. Praca podnapieciowa (niskie napiecie zasilania).

3. Aktywne zabezpieczenie termiczne — temperatura kanatu przekroczona

(zwarcie pojedynczego kanatu, pozostate kanaty praca normalna)

4. Aktywne zabezpieczenie termiczne — temperatura catego ukladu przekroczona

(zwarcie pojedynczego kanatu, przy dtugotrwatej pracy na granicy ograniczenia pradu wszystkich kanatow)

Legenda
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4. Opis elementdow i ztacz modutu.

o 012 B M .S %l .53 @

++]+ |+

+|=|+|+

_*I2-g4V

4
"

E
EE
Tt
Tr-T

+
+

L
=

g ——

+ .
S
. , . . L
+
WTl BHM  OQUTZ 6GHDZ OUT3 GHD3 DUT4  GhDd

+ |+ | + +

ROPAM ELEKTRONE +

P5-4 HIL2

elolelslolalele)

Element, ziacze Opis, funkcja

wejscie zasilania DC

+12-24VDC = +U (Vcc)

GND = -U 'masa zasilania’

UWAGA:

- brak zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacja, btedne podtaczenie spowoduje
uszkodzenie ukfadu,

- zrodto zasilania (zasilacz DC) musi miec odpowiednig wydajnos¢ pradowg

+12-24VDC, GND

OUT1-0UT4 wyjscia modutu +U (Vcc), sterowane kanatu z zabezpieczeniem elektronicznym
GND1-GND4 wyjscie modutu, wspdlna 'masa’ (wszystkie zaciski GNDx zwarte)
11-14 wejscia wyzwalajace dla wyjs¢ OUT1-0OUT4

wejscie aktywne = H(1) (GND lub +U*), wejscie nieaktywne =L(0) (hiZ)
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Element, zlacze Opis, funkcja

*sterowane poprzez GND lub +U(Vcc), niezalezna konfiguracja poprzez zworki J1-14
(J1->konfiguracja I1 itd.)

wyjScia statusu poszczegdinych kanatow (S1->status OUT1 itd.)

S1-54 stan normalny = H(hiz), zwarcie =L(GND)
zworki konfiguracja wejs¢ 11-14:
= wyzwalanie poprzez stan GND
m+
J1-]4
m -

I = wyzwalanie poprzez stan +U
+

Diody LED (zielone) sygnalizujace stany wyj$¢ OUT1-OUT4
D1-D4 - Swieci= wyjscie zataczony (stan aktywny)
- nie Swieci= wyjscie wytaczone (brak wyzwalania) lub wyjscie przecigzone

Diody LED (czerwone) sygnalizujgce stany wyjscia S1-S4
DS1-DS4 - Swieci= dane wyjscie OUTn przecigzone
- nie $wieci= dane wyjscie OUTn praca normalna

Dioda LED (zielona) sygnalizujgca prawidtowe zasilanie i prace;

DP - mruga= zasilanie DC obecne i wejscia wyzwalajace aktywne

5. Tabela prawdy, wejscie->wyjscie (X= stan nieokreslony).

In OUTn Sn

Praca normalna L(0) L H

H(1) H H

Aktywne zabezpieczenie termiczne L(0) L H
H(1) L L

Zabezpieczenie podnapieciowe L(0) L X
H(1) L X

Zabezpieczenie zwarciowe L(0) L H
(ograniczenie pradowe) H(1) X H

6. Montaz i podtaczenie IPS-4.

UWAGA:

- Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno byc¢ instalowane tylko przez wykwalifikowanych
specjalistow.

- Przed przystapieniem do montazu zapoznac sie z powyzZsza instrukcja, czynnosci pofaczeniowe nalezy
wykonywac bez podiaczonego zasilania.

- Nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

- Uktad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotna polaryzacja napiecia zasilania, bfedne podtaczenie
spowoduje uszkodzenie urzadzenia.

- Podczas pracy, w trybie ograniczenia pradu uktad IC i PCB moze osiaga¢ wysoka temperature (maks.
125 °C), dlatego IPS-4 powinien by¢ zamontowany na tulejkach dystansowych a wokét PCB pozostawiona
wolna przestrzen ze swobodnym przeplywem powietrza dla chlodzenia. W przypadku prac montazowych i
serwisowych nalezy zachowac szczegolna ostroznosc.
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Procedura instalacji i konfiguracji:

1. Umocowac ptytke (ptytki) IPS-4 na kotkach dystansowych w obudowie centrali alarmowej, zasilacza, szafie

sterowniczej.

2. Podtaczy¢ zasilanie DC do odpowiednich zaciskéw z zachowaniem polaryzagiji.
3. Podfaczy¢ sygnaty wyzwalajace (lub zrobi¢ zworki do GND i/lub +U) do wejs¢ 11-14 i skonfigurowac zworki J1-

J4 w zaleznosci od typu sygnatu na danym wejsciu.
4. Podtaczy¢ odbiorniki do wyjs¢ OUT1-0UT4, z zachowaniem polaryzacji.
5. Opcjonalnie podtaczy¢ sygnalizacje (LED, sygnalizator piezo) do wyjs¢ S1

-54.

6. Wiaczy¢ gtdwne zasilanie DC i wykona¢ kontrole urzadzen we wszystkich stanach pracy: rozruch, state

obcigzenie, maksymalny pobor pradu itp.

7. Typowe zastosowanie.

a. Aplikacja 1:

- state zasilanie DC

- sterowanie czterema odbiornikami podtaczonymi do OUTn poprzez
wejscia In

np. wyjscia OC/PGM central alarmowych, kontroli dostepu itp.

- przykladowa aplikacja,: sterowanie sygnalizatorami alarmowymi,
sterowanie ryglami lub zworami DC, sterowanie o$wietleniem LED,
sterowanie klapami oddymiania itp.

b. Aplikacja 2:

- state zasilanie DC

- state sterowanie wejs¢ 11-14 (GND lub +U)

- przyktadowa aplikacja: rozdziat zasilania 12V/24V DC w systemach
telewizji przemystowej (CCTV), zabezpieczenie i rozdziat wyjscia zasilania w
zasilaczach DC, buforowych, separacja zwar¢ ma liniach zasilania napieciem
DC itp. (szczegdlnie zalecane przy pracy odbiornikéw z jednego zasilacza
zbiorczego a wymagana jest odporno$¢ na zwarcie/uszkodzenie
poszczegodlnych tordw zasilania np. kamery CCTV 12V/24V DC)
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c. Aplikacja 3:

- zasilanie DC podawane tylko w momencie aktywacji

- state sterowanie wejs¢ 11-14 (GND lub +U)

- przyktadowa aplikacja: rozdziat jednego zasilania z wyjscia
wysokopradowego na cztery niezaleznie zabezpieczone wyjscia np.
sterowanie wyjsciem 3,0A czterema sygnalizatorami alarmowymi,

sterowanie wyjsciem przekaznikowym czterech 'wrazliwych' odbiornikow
(szczegdlnie wazne w systemach o podwyzszonych wymagania na proby

sabotazu, uszkodzenia i dziatanie 0séb trzecich: systemy alarmowe,

kontrola dostepu, systemy oddymiania)

d. Aplikacja 4:
- zasilanie i wyzwalanie jak w aplikacjach 1,2,3,

GND/+U
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- mozliwos¢ zwielokrotnienia pradu wyjsciowego poprzez réwnolegte potaczenie wyjsc
- przyktadowa aplikacja: jeden odbiornik pobiera wiekszy prad niz In (0,7A)

np. 2In= 1,5A, 3In=2,1A, 4In=2,8A
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8. Parametry techniczne.

Napiecie zasilania Uin=10,5V+30V/DC min/max

Napiecie wyjsciowe OUTn Uout= Uin>Uusd

Uusd= 7,0V--10,5V/DC min/max,
0,5V histeryza

Zabezpieczenie podnapieciowe

Prad wyjsciowy, staly In=0,7A (kazde wyjscie OUTn)
Prad wyjsciowy, dynamiczne obcigzenie Ipeak=1,3A (kazde wyjscie OUTn)
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe, Ilim=1,0A+1,7A(kazde wyjscie OUTn)
(ograniczenie pradu zwarciowego lub (U= 24 V; Rload < 10 mQ)
przeciazenie wyjscia) (kazde wyjscie OUTn)
Zabezpieczenie termiczne Tj, Tc= 125 °C

In - wyzwalane przez zwarcie do -U/GND,
Rmax=200 Ohm

Wejscia wyzwalajace In -wyzwalane przez zwarcie do +U (Vcc),
Ui=7,0vV+30V/DC
Wyjscia statusu Sn, Is=10mA max, open drain
Poboér pradu IPS-4 (bez wyjs¢) lin=3mA @12VDC
Sygnalizacja pracy diody LED: zasilanie, stan wyjs¢ OUTn, stan wyj$¢ Sn
. IT klasa, -10°C ++55°C , RH:20%...90%, . bez
Warunki pracy ..
kondensacji
Montaz kotki montazowe x 4, z taSma montazowg
. ~ 50 x 50 x 20 PCB ,50 x 50 x 25 PCB+tulejki
Wymiary (W x L x H) WxLxH [mm]
Waga ~25 [9]

Producent:

Ropam Elektronik s.c
os.Tysiaclecia 6A/1
32-400 Myslenice, POLSKA
tel:12-341-04-07
tel/fax: 12-272-39-71
dz. techniczny: tel:12-379-34-39, 12-379-34-47
biuro@ropam.com.pl
www.ropam.com.pl

WARUNKI GWARANCII
Zgodne z ogdlnymi warunkami gwarancji Ropam Elektronik s.c.

OZNAKOWANIE WEEE
Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzucaé razem ze zwyktymi domowymi odpadami.
Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC) obowigzujacej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego nalezy stosowac oddzielne sposoby utylizagji.
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